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1. Aufgabe (4 Punkte) Determinante

Berechnen Sie detA, detB und det(AB). Prüfen Sie, dass detA ·detB = det(AB). Die Matrizen
sind

A =

⎛
⎝ 1 1 2

3 1 4
0 0 5

⎞
⎠ , B =

⎛
⎝ 1 0 1

1 1 0
1 0 2

⎞
⎠ .

2. Aufgabe (3 Punkte) Inverse Matrix

Bestimmen Sie die inverse Matrix A−1 zu

A =

⎛
⎝ 2 1 0

1 1 −2
0 3 −4

⎞
⎠ .

3. Aufgabe (8 Punkte) Rang der Matrix

Ermitteln Sie den Rang der folgenden Matrizen

M3 =

⎛
⎝ 2 9 9

2 −3 −4
6 3 1

⎞
⎠ , M4 =

⎛
⎜⎜⎝

1 2 3 4
4 1 0 1
2 3 1 −2
1 −1 4 3

⎞
⎟⎟⎠ .

4. Aufgabe (fakultativ, wird nicht benotet) Determinante/Laplascher Enwicklungssatz

Bestimmen Sie die Determinanten der folgenden Matrizen (wenden Sie den Entwicklungssatz
von Laplace an):

A =

⎛
⎜⎜⎝

2 0 4 2
0 1 2 1
0 0 2 3
0 0 1 5

⎞
⎟⎟⎠ , B =

⎛
⎜⎜⎝

2 1 3 5
5 2 2 1
0 0 4 0
2 1 1 3

⎞
⎟⎟⎠ , C =

⎛
⎜⎜⎝

2 0 1 2
2 1 2 1
0 1 2 3
0 0 1 5

⎞
⎟⎟⎠ .

5. Aufgabe (fakultativ, wird nicht benotet) Orthogonale Matrix

Zeigen Sie, dass die Drehmatrix

R =

(
cosϕ − sinϕ
sinϕ cosϕ

)

eine orthogonale Matrix ist.
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